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MX5000
MXD31,8 ANOG/AMP/H JaTumku CKOpOCTU BpaLLeHus
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Jatumkm ckopocTn BpaLLeHus

Kopnyc 13 nnactmaccel
AnekTpuyecknin pasbém

2-kanalig

PaccToaHue cpabatbiBaHuns 1,7 mm; *)
Zahnradmodul [mm]: 1,25

ONEeKTPOHHbIE AaHHbIe

DneKTpnyeckKoe NCnosiHeHue DC NPN
Pabouee HanpsbkeHve V] 7..30DC
MoTpebneHne Toka [mA] <30

Knacc 3awunTbl 1]

3awuta ot NepenontocoBKu HeT
HomuHanbHbIN TOK [mA] 50
3alumTa OT KOPOTKOro 3amblKaHus HeT
YacToTa nepeksoyeHmns [Hz] 2...15000

[vana3oH KOHTpons
PaccTosHue cpabaTbiBaHWA [mm] 1,7, %

Pabouee paccTosHue
cpabatbiBaHUs [mm] 1;%)

YcnoBus akcnyatauuu

Temneparypa oKpyxatoLLei -32...140
cpeapbl [°C] 125, ana obnactn pasbema
CTeneHb 3awmnTbl IP 67 / IP 69K; Stecker IP 54
UcnbiTaHus | ogo6peHus
3nekTpoMarHuTHas COBMECTUMOCTb EN 61000-4-2 4 kV CD/8kVAD
EN 61000-4-3 10 V/im
EN 61000-4-4 2 kv
EN 61000-4-6 vV
EN 61000-4-8: 30 A/m
YAaponpoyHocTb 30 g (11ms Halbsinus; je 3
Schocks in jede Richtung der 3
DIN EN 60068-2-27 Koordinatenachsen)
TecTvpoBaHvie CONeBbIM TYMaHOM EN 60068/2-11 96 h 5 % NaCl npu 25 °C
MTTF [neT] 2247

MexaHuyeckne faHHble
Martepuan rHe340: naTyHb; Kopnyc: PA (nonnamung); O-konbuo: FKM
MOMEHT 3aTsHKKM [Nm] 7
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MX5000
MXD31,8 ANOG/AMP/H JAaTyuKku CKOpPOCTU BpaLleHus
Zahnradmodul [mm] 1,25
Bec [ka] 0,022
dnekTpuyeckoe nogcoeanHeHne Pazbém AMP Junior Timer (282 192-1)
Schaltsignale
3
1
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Phasenverschiebung 90° +/- 20° *)
Tastverhaltnis 50 % +/- 10 %

HasHa4yeHwue »un kadens npun nogknrn4yYeHnu
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A: VIMNyNbCHbI BbIXOA,
B: IMnynbCHbIli BbIXOA, (NOCefoBaTe/lbHOCTL MMMYNbCOB COOTBETCTBYET YacToTe AeMnhmpoBaHns)

MpuMedaHns *) Die Verwendung von Zahnradern mit anderem Modul beeinflusst
Schaltabstand und Phasenlage.
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