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1: O6bekTuB

2: YCTpOIACTBO NOACBETKM
3: LED 2-farbig (gelb/griin)
4: HacTtpoiika chokyca

q3

XapaKTepucTuku

Jatunk 3D

SnekTpuyeckuii pasbeém

NHTepdeiicbl npubopa: umMdpoBoit BXOA/BLIXO,; aHa10roBbIli Bbixofd; Ethernet
AnepTypHbIii yron 40° x 30° (ropU30HTasIbHBIA X BEPTUKA/TbHbIIA)
Bildauflosung 176 x 132 Pixel

PMD 3D ToF (Time of Flight) Sensor zur
- Objektvermessung

- Vollstéandigkeitstiberwachung

- Flllstandsuberwachung

- Abstandsiiberwachung

- Volumeniiberwachung

ONeKTPOHHbIE AaHHble

Pabouee HanpsbkeHne V] 20,4...28,8 DC; no EN 61131-2
MoTpebneHne Toka [mA] < 2400 Spitzenstrom gepulst; typ. Mittelwert 420; max. Mittelwert 1600
MoluHocTb W] 10 %)
Knacc 3awmrsl Il (PELV)
Bup patuvka Yun PMD 3D ToF
DneKTpnyeckKoe Noak/IoYeHne 2 Bxoga (koHpurypupyemsbie), 24 V PNP/NPN
no IEC 61131-2 Tun 3
Tpurrep BHeLUHWIA; 24 V PNP/NPN cornacHo IEC61131-2 tun 3
Bbixop, uncppossble Bbixogpl: 3 (koHduryprpyemble), 24 B PNP/NPN, B cootBeTcTBum ¢ IEC
61131-2

aHanoroBble BbIXoAbl: 1 BbIXxog, (KOHhUryprpyeMblii Kak TOKOBbI 1IN BbIXOZ, N0
HanpsHKeHUo) **)

Makc. fonycTMasi TokoBasi Harpy3ka

Ha KaXXAbl BbIXOA, [mA] 100
MageHne HanpshkeHus V] <1
3aluta oT KOPOTKOro 3aMblKaHUst TaKTOBbII

3alyTa oT neperpy3okK o ToKy aa
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AHa/0r0BbIN BbIX0,

TOYHOCTb (OT KOHEYHOTO 3HAYEHNS) 1 % ***)
PaspelueHve 12 Bit
TOKOBbIV BbIXOZ, [mA] 4..20
- Han6.Harpy3ka [Q] 500

- Han6. Harpyska [Q] 230
BbIXO/[, HaNpPsXeHns 0..10
Han6. Harpy3ka 10000

[vana3oH KOHTpons
Pabouee paccTosiHue

cpabartbiBaHuA [mm] 300...10000 ****)
Makc. gnanasoH namepeHus [m) 30 Frrrx)
KonnuectBo nukceneri [Mnkcens) 176 x 132
anepTypHbIid yron [°] 40 x 30 *rrxxx)
Bildwiederholrate max. [Hz] 25

MporpammHoe o6ecneyveHue | MporpammupoBaHue

BbIGOP NapameTpoB Uber PC mit ifm Vision Assistant

HacTpoiika napameTpoB MHTepdielica Ethernet TCP/IP: 10BaseT / 100Base-TX

Pab6ounin nHTepdeiic Ethernet TCP/IP: 10Base-T / 100Base-TX, Ethernet/IP, PROFINET IO
IP-apgpecc 192.168.0.69

mMacka nogcetu 255.255.255.000

IP - agpec wno3a 192.168.0.201

Ycnosus akcnyatauuu
3alMLLIEHHOCTb OT BHELLHET

3acBeTKM [kIX] 8; Fkkkk)
Temnepatypa okpyxatoLLei
cpegpbl [°C] -10...50
Temneparypa xpaHeHus [°C] -40...85
CTeneHb 3aWuThl IP65/IP 67 /1P 69K
UcnbiTaHusa | ogo6peHns
dnekTpoMarHMTHas COBMeCTUMOCTb W3nyyeHve nomex /
DIN EN 61000-6-4 NPOMbILL/IEHHbIE CPeabl
MomexoycToliumBoCTb /
DIN EN 61000-6-2 NPOMbILL/IEHHbIE CPeabl
YAaponpoyHocTb DIN EN 60068-2-27 50 g/ (11 ms) nicht wiederholend
DIN EN 60068-2-27 40 g / (6 ms) wiederholend
BnbponpoyHocTb DIN EN 60068-2-6 2g/(10...150 Hz)
DIN EN 60068-2-64 2,3 g RMS/(10...500 Hz)
3nekTpobe3onacHoCTb DIN EN 61010-2-201 9neKTpuyeckoe nutaHue [0/HKHO NoAaBaTbCsa TOMbKO Yepes
uenn PELV
doToburonornyeckas 6e3onacHoOCTb Infrarot LED (850 nm)

Freie Gruppe (nach DIN EN 62471)

MexaHu4yeckune gaHHble

Martepuan Kopnyc: 1.4404 (V4A); okHo: PMMA; ®yHKUMW ancnnies: nonnammg
MOMEHT 3aTsXKu [Nm] 0,8 (3awmTHas KpbiLKa)

Bec [ka] 1,225
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Aucnneun | AnemeHTbI ynpaBneHus

VHgukauymns 2 cBeToanos 3enéHblin Ethernet
dyHKUMM aucnnes PYHKLMOHMPOBaHWe
2 cBeToamof xenTblii Schaltein-/ausgang 1
Schaltein-/ausgang 2

ANIeKTpnyeckoe nogkriryeHmne

QneKTpnyeckoe nogcoeanHeHe Pa3zbém M12
Ha3HaueHue xun kaéens Npu NOAK/IIOUEHUN
2 18 M12: Versorgung und Schaltein-/ausgénge
3 1 U+
4 6 2.  BXof Tpurrepa
5 3 GND

4:  KOMMyTauMOHHbIN BbixoA 1 ( unchpoBoii UM aHas10roBbIi )
5: KoMMyTauMOoHHbIN Bbixog 3 MOTOB K pabote
6:  KommyTaumoHHbI Bbixod 2 ( undpoBoli )
7.  [OVCKpPeTHbI BXOAHOM curHan 1
8:  [INCKPETHbIN BXOAHOW curHan 2

1 2

M12: Ethernet

Pl 1. TD+
2: RD +
3: TD-
4: RD -

Jpyrve TexHUUYEecKne faHHble

BcTpoeHHas nogceeTtka Infrarot LED (850 nm)
Unsichtbare Strahlung Licht emittierender Dioden

MNMpuHaaneXxHocTH
MpUHAANEXHOCTN (BXOAAT B

KOMMEKT) USB-Stick mit Software und Dokumentation; 3aLuTHbIE KONMAYKN
MpumeyaHus
MprymevaHua *) TUNMWYHOE 3HaYeHne
**) AHaNOroBbIli BbIXOL MOXHO MCNO/b30BaTh BMECTO LiHPOBOro
Bbixoga 1

***) Funktionsart Stromausgang (siehe Bedienungsanleitung)

**xx) hei 18% Reflektivitat und 200 mm x 200 mm ObjektgréRe
*xxxx) abhéangig von Einstellungen und Reflektivitat, typisch bis zu
6000 mm

*rxxxk) nominaler Wert ohne Verzeichnungskorrektur

wrxxxxx) his 100 kix sind méglich bei verringerter Messgenauigkeit und
Reproduzierbarkeit

YnakoBoyHas BennumHa [wTyka] 1

Apyrve gaHHble

Pa3mMepbl Noss 3peHus

Messbereich / Abstand [m] OnvHa [m] LWvpuHa [m]
0,50 0,26 0,35
1,00 0,52 0,69
2,00 1,04 1,39
3,00 1,56 2,08
4,00 2,08 2,78

5,00 2,61 3,47
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BbiGupaembie napameTpbl
MapameTp HacTpoiika napameTpoB B npegenax
Triggermodus HenpepbiBHOE
Pa6ounii nHtepdpeiic
positive Flanke
negative Flanke
Objektvermessung
TOYHOCTb U3MEpPEHUs 06 beKTa
Angaben glltig far
- quaderférmige Objekte
- Reflektivitat 6...90 %, nicht glanzend
- minimale ObjektgréfRe 100 x 100 x 100 mm
- Objekt in Bildmitte
- Objektgeschwindigkeit < 0,2 m/s
Messbereich / Typische Typische Typische
Abstand [m] Genauigkeit der Genauigkeit der Genauigkeit der
Messwerte fur Messwerte flr Messwerte fiir
Objektgrofe (Lange,  Objektposition Drehwinkel [°]
Breite, Hohe) [mm] (Koordinaten
X,y,2) [mm]
1,0...3,0 +10 +5 +1
Weitere Daten zur Objektvermessung
Bildwiederholfrequenz [Hz] 1
Pabouee pacctosiHue cpabatbiBaHus [m] 0,3..5
Vollstandigkeitsiiberwachung
Mindesthohe von Objekten bei Vollstandigkeitsiiberwachung
Objektgeschwindigkeit 0...0,2 m/s Objektgeschwindigkeit > 0,2 m/s
Mindesthohe (typisch) 25 mm 45 mm
Weitere Daten zur Vollstandigkeitsiiberwachung
CKOpOCTb NOBTOPHOI 06paboTKN N306PaKEHNS YMEHbLLAETCSA
npv MCNosib30BaHnn PYHKLUKN "aKopsa”.
Bildwiederholfrequenz [Hz] 5
Pabouee paccTosHune cpabartbiBaHuns [m] 0,3..5
Maximale Gebindegrof3e (orthogonale Gebindeanordnung) 64 Objekte

Reproduzierbarkeit bei Fillstands- und Abstandsiiberwachung
V3amepeHo B cepefmHe N306paxeHns Nnpy TeMnepaType okpyxatoLLein cpeabl 2

MoBTOPSIEMOCTb MOXHO ONTUMU3NPOBATHL C NOMOLLbIO (OYHKLMM OUIBTPOB.
Messbereich / Abstand [m] | Typische Reproduzierbarkeit = Typische Reproduzierbarkeit Typisc

0°C.

he Genauigkeit (6-90 %

(1 Sigma) der (1 Sigma) einer ROI Reflektivitat) [mm]
Abstandsmesswerte auf | (Einstellung "ROI-Mittelwert")
grauen Objekten (18 % von 50x50 Pixel auf grauen
Reflektivitat) [mm] Objekten (18 % Reflektivitat)
[mm]
0,3..1,0 8 0,3
1,0...3,0 12 0,4
3,0..5,0 20 0,7
5,0..7,0 30 1,0
7,0..8,0 50 1,7
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Apeiic Temnepartypbl

Typ. Temperaturdrift von -10...+50 °C [mm/K] 0,2
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