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O3MXOOKG/CAN/E3/GM/70 ®doTO3NEeKTpUUECKNe gaTumkmn A pacnosHaBaHUSl 0GHEKTOB
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1: VicxofHbIn pasbém

XapakTepucTtuku

Mo6UbHbIN 3D-aaTumnk

DNeKTpUYecKuii pasbem

Yron o63opa 70° x 23° (BepTUKaUlb X FOPU3OHTaUTb)

PaspeLueHne nsobpaxeHus: 64 x 16 nukcenen

Kamepa PMD 3D ToF (Time of Flight) ans BbiBoga gaHHbix 3D n306paxeHunst

ONeKTPOoHHbIe faHHbIe

Pabouee HanpspkeHne V] 9..32DC
MoTpebneHne Toka [mA] <400

MoLHOCTb W] <3,6

Knacc 3awuTbl 1]

Bug patunka Yun PMD 3D ToF
KonunyecTBo nukceneli [Mnkcens) 64 x 16
Bildwiederholfrequenz [Hz] 25/33/50
anepTypHbIi yron [°] 70 x 23

BbIGOP NapameTpoB Uber PC mit ifm Vision Assistant
HacTpoiika napameTpoB MHTepgielica J1939 (Default, SourceAddress 239), CANopen, UDS; 250 (125...1000) kBaud
Pab6ounin nHTepdeiic Ethernet UDP/IP
IP-agpecc 192.168.1.1

Macka noacetu 255.255.255.000
Ziel-IP-Adresse 255.255.255.255
Zielport 42000

Ycnosus akcnayatauuv
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3alULLEHHOCTb OT BHELLHEA

3acBeTku [kix] 120

Temneparypa oKpyxatoLLei

cpeapbl [°C] -40...85, bei Bildwiederholfrequenz von 25 Hz

Temneparypa xpaHeHuns [°C] -40...105

CTeneHb 3awmnTbl IP 67; IP69K (mit aufgeschraubten Steckverbindern oder Verschlusskappen)

WUcnbiTanus | ogo6peHus

nekTpoMarH1THasi COBMECTUMOCTb DIN EN 61000-6-4 NPOMbILLIEHHbIE Cpeabl
DIN EN 61000-6-2 NPOMbILL/IEHHbIE Cpeabl
OnekTpobe3onacHoOCTb DIN EN 61010-2-201 9n1eKTPUYECKUNIA LLOK; 3/TIEKTPUYECKOE NMUTAHWE OO/MKHO
nojasaTbCs TONbKO Yepes Lenn PELV
MTTF [neT] 74,02
YAaponpoyHocTb DIN EN 60068-2-27 30 g / 6 ms Dauerschock
BuGponpoyHocTb DIN EN 60068-2-6 10 g/ 10...500 Hz Gleitsinus
DIN EN 60068-2-64 10...2000 Hz Rauschen
Matepwuan IIOMVH. NUTLE NoA, AaBNeHnemM
Bec [ka] 0,955

3/1IeKTPUUECKOe MogK/oueHne
AnekTpuyeckoe NoAcoeanHeHve Pazbém M12
HasHaueHue Xun ka6ens npy NogKAUYEHUN

2 __ 1 M12: nutanue , CAN
5 1 3aLUNTHbIA 3KpaH
2: 9..32V
3 4 3: GND
4: CAN-H
5: CAN-L
1 2
@ M12: Ethernet
4 .' 1: D +
2: RD +
3: TD -
4: RD -

MpuHagnexHocTun
Zubehor YCTPOINCTBO NOACBETKN

MpuHaanexHocTn (BXoaaT B
KOMM/IEKT) 3alLMTHbIE KOMINaYKu

MpumeyaHus

MpuMedaHs [ns paboTbl gaTunka Heo6xoAMMO YCTPONCTBO NOACBETKM (KOA,
ToBapa O3M950). /19 NOAKMHYEHNS AaTuymKa U YCTPORCTBa
NOACBETKN MCNOMb3YITE TOMBKO OPUrMHasIbHbIE Kabenu oT ifm (kog,
ToBapa E3M121, E3M122 unn E3M123).

YnakoBo4Hasi BeIM4mMHa [wTyka] 1

Apyrve gaHHble

Paswvepbl nons 3peHusi
[nana3oH namepeHus [m] OnunHa [m] WvpuHa [m] Mukcenwn [cm]

1 1,40 0,40 2,19x 2,52
5 7,00 2,02 10,94 x 12,62
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Performance

DoTO3NIEKTPUUECKUE AaTUMKN AN pacno3HaBaHUs 06BbEKTOB

14,00 4,04 21,88 x 25,24
28,00 8,08 43,76 x 50,48
42,00 12,12 65,64 x 75,72

Fir die Messung wurden Targets mit der typischen IR-Reflexionsstarke von Kleidung verwendet (35% bei 850 nm).

Pexumbl paboThbl

wolkig (~20 KLux)
sonnig (~120 kLux)

PexviMbl paboTbl
wolkig (~20 kLux)
sonnig (~120 kLux)

[Jvana3oH n3mepeHuns [m]

10
15
20
25

[Jvana3oH n3mepeHns [m]

10
15
20

Messbereich (auf dem Target sind >90% der Pixel glltig) [m]
Sensoreinstellung fur Parameter Pixelglltigkeitsschwelle
Einstellung = 0 (weite Einstellung = 1 (mittlere Einstellung = 2 (enge

Schwelle, Standard) Schwelle) Schwelle)
0,25 po 27 0,25 po 27 0,25 po 25
0,25 po 22 0,25 po 15 0,25 po 13

Typische Genauigkeit [cm]
15
+10

Reproduzierbarkeit der gemessenen Entfernung auf Pixelebene (1 Sigma) bei Bewolkung
(~20 kLux) [cm]

Sensoreinstellung fur Parameter Pixelglltigkeitsschwelle

Einstellung = 0 (weite

Einstellung = 1 (mittlere Einstellung = 2 (enge

Schwelle, Standard) Schwelle) Schwelle)
1,7 1,7 1,7
2,4 2,4 2,4
4.4 4,4 4,4
7,9 7.4 7,4
115 11,1 11,1
25,0 23,3 -

Reproduzierbarkeit der gemessenen Entfernung auf Pixelebene (1 Sigma) bei hellem
Sonnenlicht (~120 kLux) [cm]
Sensoreinstellung fir Parameter Pixelgiltigkeitsschwelle
Einstellung = 0 (weite

Einstellung = 1 (mittlere Einstellung = 2 (enge

Schwelle, Standard) Schwelle) Schwelle)
2,7 2,7 2,7
31 3,1 3,1
8,4 7,8 7,8
11,8 11,4 1,1
19,2 17,9 11,3

Einfluss von Sensoreinstellungen auf die Ausgabe des Distanzbildes
Die vollstandige Beschreibung befindet sich in der zugehdrigen Dokumentation

HacTpoiika gatunka

OnwucaHve MpeapapuTenbHas ycTaHoBKa
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Pixelgultigkeitsschwelle Distanzausgabefilter: 0

0 = weite Schwelle (hohe Anzahl von
gultigen Pixeln bei starkem Rauschen)
1 = mittlere Schwelle
2 = enge Schwelle (geringe Anzahl von
glltigen Pixeln bei geringem Rauschen)

Datenformat des Sensors liber Ethernet
Die vollstandige Beschreibung befindet sich in der zugehdrigen Dokumentation

3HauyeHne OnucaHve Tun gaHHbIX
PaccTtosiHune [cm] Matrix der Wegstrecke, die das Licht uintl6
zuriicklegt, geteilt durch 2 (radiale
Entfernung)
MpsmoyronbHasa cuctema koopguHat X | Matrix der kartesischen X-Koordinaten float32
[m]
MpsAmoyronbHasa cuctema koopguHat Y | Matrix der kartesischen Y-Koordinaten float32
[m]
MpsAmoyronbHasa cuctema koopguHat Z Matrix der kartesischen Z-Koordinaten (in float32
[m] der Standardeinstellung fur die

Kalibrierung: senkrecht zur
Kamerabildebene)

Konfidenz [enum] Matrix der Konfidenzwerte (detaillierte uintl6
Glltigkeitsinformation fir jedes Pixel)
Amvnantyga [N/A] Matrix der Amplitudenrohwerte (Helligkeit) uintl6
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