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O3MXOOKG/CAN/E3/GM/70 ®doTO3NEeKTpUUECKNe gaTumkmn A pacnosHaBaHUSl 0GHEKTOB
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1: VicxofHbIn pasbém

XapakTepucTtuku

Mo6UbHbIN 3D-aaTumnk

DNeKTpUYecKuii pasbem

CAN-BbIX0[,

Yron o63opa 70° x 23° (BepTUKa/b X FOPN30OHTaUTb)

PaspelueHne nsobpaxeHus: 64 x 16 nukcenen

Kamepa PMD 3D ToF (Time of Flight) ans BbiBoga gaHHbIx 3D 1306paxeHus

ONeKTPOoHHbIe faHHbIe

Pabouee HanpspkeHne V] 9..32DC
MoTpebneHne Toka [mA] <400

MoLLHOCTb [W] <3,6

Knacc 3awuntbl 1

Bug patuvka Yun PMD 3D ToF
KonnyectBo nukceneri [Mnkcens) 64 x 16
Bildwiederholfrequenz [Hz] 25/33/50
anepTypHbIii yron [°] 70 x 23

BbI6OP NapameTpoB Uber PC mit ifm Vision Assistant
HacTpoiika napameTpoB MHTepdielica J1939 (Default, SourceAddress 239), CANopen, UDS; 250 (125...1000) kBaud
Pab6ounin nHTepdeic Ethernet UDP/IP
IP-appecc 192.168.1.1

Macka nogcetu 255.255.255.000
Ziel-IP-Adresse 255.255.255.255
Zielport 42000

Ycnosus akcnayatauum
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3alULLEHHOCTb OT BHELLHEA

3acBeTKu [kIX] 120

Temneparypa oKpyxatoLLei

cpeapbl [°C] -40...85, bei Bildwiederholfrequenz von 25 Hz

Temneparypa xpaHeHuns [°C] -40...105

CTeneHb 3awmnTbl IP 67; IP69K (mit aufgeschraubten Steckverbindern oder Verschlusskappen)

WUcnbiTanus | ogo6peHus

nekTpoMarH1THasi COBMECTUMOCTb DIN EN 61000-6-4 NPOMBILL/IEHHbIE Cpeabl
DIN EN 61000-6-2 NPOMbILLMIEHHbIE Cpefbl
AnekTpobesonacHoCTb DIN EN 61010-2-201 2neKTp1yecKuii LOK; aNeKTpuyeckoe nutaHne JO/MKHO
nogasarbCs TO/IbKO Yepes uenu PELV
MTTF [neT] 74,02
YAaponpoyHocTb DIN EN 60068-2-27 30 g/ 6 ms Dauerschock
BnbponpoyHocTb DIN EN 60068-2-6 10 g / 10...500 Hz Gleitsinus
DIN EN 60068-2-64 10...2000 Hz Rauschen
Matepwuan IIOMVH. NUTLE NoA, AaBNeHnemM
Bec [kg] 0,954

3/1IeKTPUYEcKoe NnopKnoveHue
nekTpuyeckoe nogcoeauHeHve Pa3bém M12

HasHaueHue Xun Ka6ensa Npu NogKYeHum

2 __ 1 M12: nutanue , CAN
5 1: 3aLUNTHbIA 3KpaH
2: 9..32V
3 4 3: GND
4: CAN-H
5: CAN-L
1 2
* M12: Ethernet
43 1. TD+
2: RD +
3: TD -
4: RD -

MpuHagnexHocTun
Zubehor YCTpOIAiCcTBO NOACBETKM

MpuHagnexHocTy (BXoAsT B
KOMM/IEKT) 3aLUMTHbIE KOMayku

MpumeyaHus

MprmeyaHus [ns paboTbl gaTunka Heo6xoAMMO YCTPONCTBO NOACBETKM (KOA,
ToBapa O3M950). /19 NOAKMHYEHNS AaTuymKa U YCTPORCTBa
NOACBETKN MCNOMb3YITE TOMBKO OPUrMHasIbHbIE Kabenu oT ifm (kog,
ToBapa E3M121, E3M122 nnn E3M123).
Die funktionsspezifischen Leistungswerte befinden sich in der
zugehdrigen Dokumentation.

YnakoBo4Hasi BeIM4mMHa [wTyka] 1
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